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Преподавание образовательной 
робототехники

Урочные формы работы

Формы внеурочной деятельности

Работа в системе дополнительного образования





Развитие 

творческого 

потенциала

Развитие 

логичес-

кого 

мышле-

ния

Более 

«живые» 

уроки

Применение робототехники на уроках 
математики



Задача

Из пунктов А и В навстречу друг другу
выехали два робота. Расстояние между
пунктами составляет 200 см. Скорость
первого робота 50 см/сек., скорость
второго – 30 см/сек. Какое расстояние
будет между ними после 2 секунд
движения?



I этап

A 200 см B
Решение:

1) 50*2=100(см) – расстояние, которое продет первый
робот за 2 секунды.

2) 30*2=60(см) – расстояние, которое пройдет второй
робот за 2 секунды.

3) 200-100-60=40(см) – искомое расстояние между
роботами

Ответ: 40 см.

50см/сек                 ?         30см/сек



II этап

Два мотора

Два колеса

Датчик 
расстояния

Программируемый 
блок



Программы



Инструкция для выполнения 
практической работы

1
• Поставить двух роботов на соответствующем 

расстоянии друг от друга (200 см)

2
• Привести роботов в движение (запустить 

программу)

3
• Сравнить результат, показанный на экране 

робота со своими вычислениями



Выводы

1. Появление дополнительной мотивации для
изучения математики.

2. Нахождение практического применения знаний
по математике.

3. Обретение навыков конструирования роботов.

4. Развитие креативного и логического
мышления, наблюдательности.


