
Основы БПЛА 

 

Порядок действий при внештатных ситуациях 

 

При внештатных ситуациях с мультироторным БПЛА необходимо 

действовать быстро и решительно, чтобы минимизировать возможные ущерб, как 

для дрона, так и для окружающей среды и людей. Вот основные шаги, которые 

следует предпринять в случае внештатной ситуации с мультироторным БПЛА: 

 

1. Спокойно оцените ситуацию: Первым делом необходимо сохранять 

спокойствие и оценить характер и тяжесть внештатной ситуации. Попробуйте 

понять причину проблемы, чтобы определить дальнейшие действия. 

2. Аварийное приземление: Если дрон начинает терять управление или 

сталкивается с проблемой во время полета, необходимо немедленно принять 

решение о его аварийном приземлении. Выберите безопасное место для посадки 

дрона, учитывая окружающую обстановку и наличие людей и объектов в зоне 

падения. 

3. Выключите управление дроном: Если дрон не отвечает на команды 

управления или его полет не находится под контролем, необходимо попытаться 

выключить его, чтобы предотвратить дальнейшие проблемы и опасности. 

4. Оповестите других пользователей: Если внештатная ситуация произошла 

на площадке или территории, где находятся другие пользователи дронов, 

необходимо предупредить их о происшествии, чтобы избежать столкновений и 

конфликтов. 

5. Проведите анализ причины: После завершения внештатной ситуации 

проведите детальный анализ причины происшествия, чтобы предотвратить 

подобные проблемы в будущем. Исследуйте записи полета и данные дрона, чтобы 

выявить возможные ошибки или неполадки. 

 

Соблюдение этих шагов поможет эффективно и безопасно справиться с 

внештатными ситуациями с мультироторным БПЛА и минимизировать риски и 

последствия инцидентов. 

 

 


